
　研究されている内容について
　教えてください

シミュレーションを用いたロボットアームの部品
選定システムの構築、および作成したシミュレー
ションモデルの実機との比較による妥当性の評価

　これらの研究の中で SystemModeler
　ではどのようなモデリング・シミュレー
　ションを扱っておられますか？

ロボットアームのシミュレーションモデルを作成
し、実際にロボットで行う動作をシミュレーショ
ンで再現することにより、モーターやバランサー
装置などの検討を行っています。

　研究はどのように進められて、
　具体的にモデリング・シミュレーション
　はどのように行われますか？

モーターなどの構成部品やバランサー装置の取り
付け位置を変更しながらシミュレーションを行
い、関節への負荷やアームの挙動などのシミュ
レーション結果から妥当な製品の検討を行ってい
ます。また、実機で計測した値とシミュレーショ
ンモデルから導出した値を比較することで、実機、
シミュレーションモデルそれぞれについての問題
点を洗い出し、改良を重ねています。
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シミュレーションの活用で、
試作を重ねることなく
装置の最適な取付位置が判明

　SystemModeler の用途は何ですか？

試作機の代わりとしてシミュレーションモデルを
用いることにより、モーターへの負荷などを確認
することで、ロボットアームの設計に活かしてお
ります。

　SystemModeler を使い始めた
　きっかけは？

評価版を使用し、非常に使いやすかったので。

　SystemModeler の使用感、
　良い点と悪い点は？

【使用感】
・コンポーネントベースなのでモデルを簡単に
  組むことができ、使い勝手が良い。

【良い点】
・シミュレーションを開始してから解析結果が
  出るまでの時間が短いことに加え、見たい解析
  結果をすぐに参照できる。
・サンプルモデルが複数あり、非常に参考になる。

【悪い点】
・エラー内容が分かりにくいことがある。
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　SystemModeler で作成された
　モデリング・シミュレーションを用いた
　研究成果があれば紹介ください

シミュレーションモデルを用いることにより、実
際にロボットを動かした際にかかる負荷を想定し
た部品選定システムを構築することができまし
た。また、ロボットのバランサー装置について、
その取り付け位置は最適化が難しいのですが、今
回シミュレーションモデルにより検討を行うこと
で、実際の試作を重ねることなく最適な取り付け
位置を導出することができました。さらに、実機
の計測値とシミュレーション値を比較すること
で、実機特有の摩擦などの現象を明らかにし、シ
ミュレーションモデルに組み込むことで、より精
巧なシミュレーションモデルを作成することがで
きました。

　どのような研究者の方に勧められる
　製品ですか？

複雑な機構やロボットなどの設計を行う研究者
に勧めたい製品です。

▲ SystemModeler で作成されたロボットアームのシミュレーションモデルの例

本事例作成に関し、遠山先生のご協力に
感謝いたします。
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